
软盘驱动器磁头定位检查及校准方法

沈阳市辽宁大学计算机系 陆银山

一
、

舌

随着微型机的广泛应用
,

微型机的维修与

保养已成为当务之急
。

软盘驱动器是微机系统

中最主要的外部设备之一
。

它是一种机电结合

紧密
,

结构复杂的精密部件
,

由于在微机系统

中的频繁使用
,

使其成为微机系统中硬件故障

比较集中的部位
。

尤其是在
一

使 用 一
,

二 年之

后
,

因磁头的偏移所造成的故障明显上升
。

为

此
,

一般用户需要拿到专业维修部门或使用专

用磁盘检测仪进行调整
,

给用户带来不便或增

加维修费用
。

本文介绍几种简便实用的方法 , 不需要专

用磁盘检测仪和专用的磁头定位调整磁盘 即

猫眼盘
, 只需一台示波器便可对磁头的 “

磁道 ” , “ 方位角 ” 和 “ 道 ” 偏 着 进 行校

准
。

其校准精度不次于用专用的磁头定位调整

盘和软盘驱动器测试仪等方法
。

或执行盘上某一文件时
,

出现上 述提示信

自

使用本驱动器复制的系 统 盘 启 动正

常
,

而用其它正常驱动器复制的系统盘不能正

常启动
,

即软盘互换性差
。

三
、

磁头定位
,

偏差

的调整方法

二
、

磁头定位偏差故障的诊断

软盘驱动器在进行读写操作时
, 磁头要在

磁盘上等道
,

如果磁头能正确对准磁道
,

并且

磁头的前隙与磁道中心线的法线平行时
, 磁头

能正确地将磁盘上的磁记录转换成较高幅度的

电信号
。

若磁头偏离磁道
,

则磁头因得不到足

够的磁记录
,

而无法转换成正确的电信号
,

导

至读写磁盘错误
。

当软盘驱动器的磁头存在定位偏差时
,

常

在微机系统中出现以下几种现象

自检能够通过
,

而使用正常的系统软

盘 启 动 系 统 时
,

出 现 “ ”

” 或 ” 的提示信息
。

能够引导英文 ,
但不能引 导中文

一 用 命令反复读取 目录调整磁头

对于 操作系统
,

目录区在软 盘 。道的

后几扇区
,

只要调整步进电机的位置或调整固

定在步进电机轴上的磁头位置 ,

使磁头能正确

读取 道信息
,

则说明磁头已无磁道偏差了
。

此种方法对只存在磁道偏差的驱动器磁头调整

十分简单有效
。

用一台已知好的软盘驱动器 做 为 驱动

器
,

将要调整的驱动器做为 驱动器
,

弓导系

统
。

使用 命令对 驱动器列 目录
,

当出现
“ ” , “ ,

, ,, 时
,

松开固定步进电机的螺

钉
,

沿轨道的某一方向微微移动步进电机的位

置
,

打 键读盘
,

若又 出现上述提示
,

再移动

步进电机的位置
,

打 键 读 盘
,

重 复 上 述操

作
,

直至读盘正确为止
。

若步进电机已经按一

方向移到头
,

还没调好
,

可将步进电机按反方

向移动
,

重复上述操作
。

磁头对准后
,

拧紧固

定步进电机的螺钉
,

再试一次
。

若读盘正确
,

则磁头已调整好
。

按此方法调整的磁头
,

最好再检查一次磁

头在磁盘里道读写文件是否正常
。

其方法是
,

执行一个存放在里道的可执行文件
,

若执行成

功
,

则无问题 若不成功
,

则说明磁头在里道



还存在偏差
,

应重新调整
。

但对于用钢带传动

的驱动器
,

有时因钢带内夹有异物
,

一

也会出现

读外道正确
,

而读里道不正确的现象
,

应加以

区别
。

、

二 使用辅助程序和示波器调整磁头

当用方法 一 调整磁头无效时
,

说明磁

头不仅存在 “ 磁道 ” 偏差
,

还存在 “ 方位角 ”

和 道偏差等故障
。

需要使用辅助程序和示波

器进行调整
。

其方法如下

用已知好的驱动器格式化一张软盘
,

然后用 命令输入下面程序并 运 行
。

该程

序在磁盘的 。面第 道和 面第 道写人 信

良
,

供后面几个调试程序读盘时使用
。
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,
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,

在磁盘的 。

面和 面的 道写入 信息
。

在该盘上再建立以下三个调试程序
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其中
, · ,

和
一

分别为读取 。面第 道
,

读取 面第 道

和磁头在。 ,
道之间来回步进的程序

。

将该盘插人待调整的驱动器中
,

运行
。 · 。 程序

,

把示波器的两个探头分别接

到磁头差分放大器的两个共模输出端
,

探头地

接驱动器电路板的公共地端
。

机 及其兼

容机中常使用的几种型号的软盘驱动器上
,

都

具有该测试点
。

但由于驱动器的型号不同
,

该

测试点的编号
,

位置均不相同
。

校验前一定要

找到该测试点
。

现介绍几种我们校验过的软盘

驱动器磁头放大器输出测试 点 的 编 号
,

供参

考

一 全高驱动器
,

该测试点为 和

一 半高驱动器
,

该测试点为 和

一 半高驱动器
,

该测符点为 和
。

松开固定步进电机的螺钉
,

调整步进电机 厂

的位置
,

观察示波器的波形
,

使输出的正弦波

幅度为最大
,

反复调整几次 , 然后拧紧螺钉
。



磁头的 “ 磁道 ” 偏差即可调好
。

运行
·

程序
,

松开固定 磁

头的螺钉 磁头在盘的 上 面
。

磁 头 在下

面
。

左右方向微微移动 面磁头的位置
,

使

输出波形为最大
,

反复几次
,

拧紧固定螺钉
。

磁头的 “ 方位角 ” 偏差即可调整好
。

运行
一 ·

程序
,

按任意键
,

磁头在
,

道之间来回移动
。

用示波器测试

道开关输出测试点
,

如
一

驱动器为
。

当磁头回到 道时
,

输出为低电平
。

若不为低

电平时
,
松开固定 道开关的螺钉

,

将 道开

关调整到出现的低电平为止
,

再拧紧螺钉
。

当

磁头进到 道时
,

应为高电平
。

若 不为高

电平
,

则再松开 道开关螺钉
,

将 道开关向

后微调一点
,

直到 出现高电平为 止
。

磁头

道偏差即可调整好
。

四
、

磁头定位检查程序

磁盘驱动器的磁头是否存在定位偏差
,

可

使用磁头定位检查程序 见程序清单
,

进行

检查
。

该程序通过编译
、

连接后形成可执行程

序
,

运行该程序
,

把被检查的驱动器做为
,

当被测驱动器无定位故障时
,

显示下面信息
一

’
· ·

⋯
· · · · · · · · · · · ·

⋯⋯
一

’二
· · · · · · ··

⋯⋯

若存在磁头偏差
,

而无 道偏差时
,

显示如下

提示并伴有一音响

⋯ ⋯
· · · · · ·

⋯ ⋯
一 二 ⋯

若存在磁头和 道两种偏差时
,

显示如下提示并伴有二音响

⋯ ⋯ ⋯
一 二 ⋯

附 磁头定位检查程序清单
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