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一个用软件调整软盘驱动器磁头偏移的方法

计算机软驱磁头偏移了正常位置
,

以前使 盘符 (大写 ) 输 入
,

接显示 器上 显示
: “

lP ea se

用的调整方法是用猫眼盘来调整
。

猫眼盘一般 inP ut h ea d ( 0 l/ )
: ”

然后输入要 校正的磁头

价格都在三到五百元钱
,

价格较贵
,

加上待修 号
。

最后屏幕上显示
: “

lP ea se inP ut tr ac k (H

软驱都是有故障的
,

很难保证磁头光洁
,

所以 一 79
,

L 一 39
,

Z 一 o ) ; ”

这时
,

你若输入
“

H
” ,

表

极易划伤猫眼盘
。

这样一来
,

修理代价就太高 示要校高密软驱的 79 道
,

若输入
“ L

”

则表示

了
,

所以维修者轻易都不用猫眼盘
。

一般调整 要校的是低密软驱的 39 道
,

若输 入
“ z

”

表示
·

都凭感觉来调
,

这种凭感觉调整磁头的方法太 要校的是软驱的 o 道
,

这几个参数输入完后
,

粗略
,

往往要反复调整无数次
,

而且效果不太 放一个已格式化的正常磁道的好软盘在要校

佳
。

这里
,

我介绍一种用软件配合调整磁头偏 准的软驱里
,

显示器上就不停地显示
“

O K
”

或

移的办法
。

这种方法能较快
、

也较准确地校正
“ O N

” 。

这时
,

我们可从显示器上的显示看到
,

磁头位置偏移
。

如果
“

N O
”

较多
,

说明磁头定位不准
,

还需继续

这种方法是
:

首先设计一个 程序
,

这个程 调整
。

如果都是
“

O K
” ,

则磁头定位准确
。

序执行时
,

读高道或低道上的信息
。

当读出正 调整方法
:

将要调整的软驱相应磁头上的

确时
,

在显示器上显示
“ O K

”

字样
; 当读出不正 两个固定磁头的螺丝松开其中一个

,

另一个略

确时
,

在显示器上显示
“

N O
”

字样 (每显示一次 微松开
。

用起子轻轻敲动松开螺钉的那一边
,

后
,

下一次显示的
“

O K ”
或

“
N O

”

不覆盖原先的 直到屏幕上始终 出现
“

O K
”

为止
,

则磁头在这

“ O K
”

或
“ N O ")

。

这个程序如附录
。

(程序是用 个磁道上寻道准确
。

汇编语言编写的
。

汇编连接后
,

成为 一个可执 一般地
,

磁盘零道 (低道 )周长较大
,

易于

行文件 ad uj st
,

ex e)
。 `

寻道准确
,

而高道 (3 9 道或 79 道 )周长较小
,

当我们要校正一个磁头时
,

将 ad jus t
.

ex
e
寻道精确度要求较高

,

故在调整时
,

先调高道

程序拷贝到硬盘中去
,

将要校软驱连接在带有 ( 39 道或 79 道 )
,

只要高道调整好后
。

一般低

这个硬盘的微机上 (没有硬盘的微机
,

可用另 道也就不会偏移太远 (万一有偏移再调低道 )
。

外一个好软驱作 A 驱也可以 )
。

然后在 C > 下 这样一个磁头就调好了
。

调好一个头后
,

再调

敲入
a d uj st 回车来启动

,

这时显示器上 出现 整好另一个磁头
,

软驱就调整完毕
,

就可正常

“ P l e a s e in p u t d r i v e
( A / B )

: ,,
然后将要校软驱 使用 了

。 ’
(余 雷 )
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